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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z robotami montazowymi przebudowy urzadzen srk
w ramach robét budowlanych dla zadania ,,Dokumentacja projektowa naprawy szkod
spowodowanych ruchem zakladu gorniczego wtorach linii 657 i 171 obejmujqcej
regulacje niwelety w torze nr 3 linii 657 Katowice — Szopienice Poétnocne - Katowice
Muchowiec w km 6,700-8,800 oraz w torze nr 1 linii 171 Dgbrowa Gornicza Towarowa -
Panewniki w km 35,200 - 37,000.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Szczegodtowe Specyfikacje Techniczne sg dokumentem obowigzujacym przy realizacji
roboét sterowania ruchem kolejowym

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza opracowania branzowego dla urzadzen
sterowania ruchem kolejowym.

Powyzsze STWIORB obejmuja swoim zakresem calo$¢ robdt przebudowy urzgdzen
zewngtrznych srk zwigzanych z usuwaniem szkod gorniczych.

1.4. Okreslenia podstawowe (terminologia)
1.4.1 Przyjete okreslenia i skroty.

Znaczenia przyjetych w niniejszej STWiORB okreslen podstawowych oraz skrotow
zwigzanych z urzadzeniami srk sg zgodne z okre$leniami i skrotami zawartymi w
odpowiednich normach, przepisach i instrukcjach.

1.4.2 Znaczenia podstawowych okreslen i skrotow opisano ponizej:

1/. DTR - Dokumentacja Techniczno Ruchowa - dokument opracowany przez Producenta
okreslajacy zasady stosowania, montazu i utrzymania danego urzadzenia.

21. Linia kolejowa -element sieci kolejowej wraz z niezbgdng infrastrukturg przeznaczong
do prowadzenia ruchu kolejowego, ktéry ma wyznaczony punkt poczatkowy i koncowy.

3/. Tor - zespot dwoch ciagow szyn utozonych rownolegle obok siebie w odlegtosci 1435mm.
Nazwa "tor" stosowana w znaczeniu bardziej ogdlnym obejmuje rowniez zabudowane
rozjazdy.

4/. Obiekt inzynieryjny - most, wiadukt, estakada, przepust, sluzacy do bezkolizyjnego
skrzyzowania drog kotowych, kolejowych, rzek i ciekow wodnych z drogami, kolejami.

5/. Bezpieczenstwo ruchu kolejowego - ograniczenie do osiggalnego minimum
prawdopodobienstwa powstania wypadku.

6/. Urzadzenia sterowania ruchem kolejowym (srk) - urzadzenia techniczne stuzace do
sterowania ruchem kolejowym oraz zapewnienia Wwymaganego bezpieczenstwa
1 sprawnosci tego ruchu.

7/. Budowa urzadzen srk - instalowanie nowych urzadzen a takze ich przebudowa,
rozbudowa, odbudowa oraz modernizacja urzadzen stuzacych do bezpiecznego sterowania
ruchem kolejowym.
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8/. Nastawnia - posterunek nastawczy wyposazony w nastawnic¢ i urzadzenia realizujace
wymagane zaleznosci (uzaleznienia) oraz w urzadzenia tacznosci.

9/.  Okreg nastawczy - obszar stacji albo innego posterunku ruchu, w ktorym wszystkie
urzadzenia sterowania ruchem sg obstugiwane z jednej nastawnicy.

10/. Przebieg zorganizowany - przygotowana droga przebiegu z realizacjg wszystkich
wymaganych uzaleznien wraz z podaniem sygnalu zezwalajacego na jazde taboru,
ktorego droga przebiegu jest utwierdzona lub zamknigta.

11/. Sygnalizacja $wietlna - system urzadzen srk stuzacych do przekazywania sygnatow
zwigzanych z ruchem kolejowym za pomocg obrazoéw §wietlnych na sygnalizatorach.

12/. Sygnalizator - urzadzenie przytorowe lub przy drodze do przekazywania sygnalow
optycznych.

13/. Sygnalizator §wietlny - sygnalizator przekazujacy sygnaty Swietlne w dzien i w nocy.

14/. Sygnalizator pociagowy - sygnalizator przekazujacy sygnaly odnoszace si¢ do ruchu
pociagow, w razie potrzeby moze by¢ uzupelniony o sygnaty dla manewrow.

15/. Widoczno$¢ sygnalu - wymagana odlegltosé, z ktorej sygnat przekazywany przez
sygnalizator powinien by¢ widoczny z poziomu prowadzacego pojazd.

16/. Linia kablowa - kabel wielozylowy lub wiazka kabli z osprzetem, prowadzone we
wspolnej trasie przeznaczone do przesylania energii elektryczne;.

17/. Kanalizacja kablowa - zespot elementéw budowlanych wbudowanych doziemnie,
przeznaczony do uktadania w nich kabli do wurzadzen zewnetrznych srk, bez
rownoczesnych robot ziemnych.

18/. Studnia kablowa - element kanalizacji kablowej, umozliwiajacy montaz w nim kabli;
shuzy rowniez do rozdziatu i zmian kierunkéw tras kablowych.

19/. Obwéd torowy - uklad elektryczny shuzacy do samoczynnej kontroli niezajetosci
okreslonego odcinka toru lub rozjazdu przez tabor kolejowy.

20/. Obwod torowy bezziaczowy - obwdd, w ktorym diugos¢ kontrolowanego odcinka toru
lub rozjazdu jest ograniczona na drodze elektrycznej bez ztacz izolowanych.

21/. Blokada liniowa dwukierunkowa - blokada przystosowana do zorganizowanych jazd
pociagdéw po danym torze szlakowym w obu kierunkach.

22/. Blokada liniowa jednokierunkowa - blokada przystosowana do zorganizowanej jazdy
pociagdéw po danym torze szlakowym tylko w jednym kierunku.

23/. Blokada liniowa samoczynna - blokada dziatajaca samoczynnie na szlakach i stacjach
lub tylko na szlakach.

24/. Blokada liniowa poélsamoczynna - zesp6t urzadzen srk powodujacy po wjezdzie
pojazdu na odstep blokowy, ostonigcie go samoczynnie sygnatem ,,St6j", a po opuszczeniu
odstepu przez pojazd, poprzez reczng obsluge urzadzen, danie zezwolenia wjazdu nastepnego
pociagu na ten odstep, po stwierdzeniu, ze poprzedni pojazd opuscit go w catosci.

25/. Wewnetrzne urzadzenia stacyjne istniejace systemu automatyki kolejowej (srk) -
czg$¢ urzadzen srk umieszczona w pomieszczeniach zamknietych (przekaznikowi lub
kontenerze) i zabudowana na stojakach (w przekaznikowi), spetniajaca warunki bezpieczenstwa
prowadzenia ruchu pociaggdéw, nastawiana z punktu sterujacego.

Urzadzenia wewnetrzne stk sa powigzane z urzadzeniami zewnetrznymi srk 1 steruja nimi
przetwarzajac informacje o ich stanie i dziataniu.

26/. Zewnetrzne urzadzenia stacyjne istniejace systemu automatyki kolejowej (srk) -
czg$¢ urzadzen stacyjnych stk usytuowana i zabudowana przy lub na torach stacyjnych jak zamki
zwrotnicowe i wykolejnicowe, napedy zwrotnicowe, sygnalizatory, wskazniki, bezztaczowe
obwody torowe, obwody oddziatywania pociaggdw oraz sie¢ kablowa z armaturg (szafy kablowe,
skrzynki kablowe).

STWiORB
Urzqdzenia sterowania mchem kolejowym



27/.

28/.

1.5.
1.5.1

PKP PLK ,, MUCHOWIEC"
Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

Urzadzenia te sg sterowane przez dyzurnego recznie z miejsca (np. zamki zwrotnicowe 1
wykolejnicowe) lub zdalnie z odlegtosci przez zesp6t urzadzen wewngtrznych za posrednictwem
pedni lub sieci kablowe;.

Dokumentacja powykonawcza dla urzadzen automatyki kolejowej - zatwierdzony
projekt wykonawczy z naniesionymi zmianami w czasie wykonawstwa, ktore mialy
formalng zgode Projektanta i Inspektora nadzoru.

W dokumentacji powykonawczej nalezy wprowadzi¢ ponadto dane dotyczace ostatecznej
lokalizacji sygnalizatorow 1 punktow charakterystycznych dla urzadzen automatyki
kolejowej, odniesionych do kilometracji linii kolejowej lub wspotrzednych x, y.

Trasy sieci kablowej, kanalizacji kablowej itp. nalezy na planach sytuacyjnych nanies$é
zgodnie z lokalizacjg w terenie wraz z domiarem do statych punktow i osi najblizszych torow.

Inne okreslenia dotyczace branzy srk zawarte sa w Wytycznych Technicznych Budowy
urzadzen srk na PKP PLK S.A. WTB-E10.

Ogolne wymagania dotyczgce robot

Informacje i wymagania ogolne.

1.5.2 W czasie wykonywania robot w urzadzeniach zewnetrznych srk, a w szczegdlnosci:

1.6.

a) zabudowy sygnalizatoréw $wietlnych,

b) budowy sieci kablowe;,

¢) zabudowy obwoddw licznikdéw kota,

nalezy zwrdci¢ szczegblna uwage na bezpieczenstwo ludzi 1 sprzetu przy pracy
w poblizu czynnych torow i w sasiedztwie sieci trakcyjnej pod napieciem.

Obowiazki Wykonawcy

W czasie wykonywania robot w czynnych urzadzeniach stk Wykonawca zobowigzany
jest do przestrzegania wymagan ,,Instrukcji Ie-5 (E-11)” o zasadach utrzymania, sprawdzania
i prowadzenia robot w urzadzeniach sterowania ruchem kolejowym oraz warunkéw
ustalonych w uzgodnionych z kierownikiem robdt regulaminach prowadzenia robot.

Bezpieczenstwo pracy nalezy opiera¢ na obowigzujacych przepisach BHP.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
dokumentacja projektows i poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany dokona¢ demontazu istniejacych i zastgpczych urzadzen srk,
ktore nie sg wykorzystywane w docelowo.

W/w materialy powinny by¢ przekazane Shuzbom Zleceniodawcy za posrednictwem
kierownika budowy po wydaniu przez niego dyspozycji co do dalszego przeznaczenia.
Wykonawca jest zobowigzany do dokonania zaladunku materialdbw po demontazu
istniejacych 1 zastgpczych urzadzen srk.
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2. MATERIALY

2.1.  Uzyte do wykonania materiaty powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w:

a) niniejszej STWiORB,
b) dokumentacji projektowe;.

2.2.  Zastosowane na budowie materiaty i urzadzenia muszg by¢ dopuszczone do stosowania na
PKP PLK SA i odpowiada¢ wymaganiom stawianym przez PKP PLK SA.

2.3.  Odbidér materiatéw i urzadzen na budowie:

2.3.3. Materialy i urzadzenia nalezy dostarczy¢ na budowe ze $wiadectwami jakosci, kartami
gwarancyjnymi i protokoétami odbioru technicznego, metrykami. W przypadku zespotow
urzadzen zmontowanych u Producenta - z protokotami prob technicznych.

2.3.4. Dostarczone na miejsce budowy materialy i urzadzenia nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci wraz z materiatami zatgczonymi. Nalezy tez sprawdzi¢ ich zgodno$¢ z danymi
Producenta i z Dokumentacja Techniczno-Ruchowa (DTR).

2.3.5. Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych materiatdw i urzadzen.

2.3.6. Dostarczone i sktadowane materialy oraz urzadzenia powinny by¢ zabezpieczone przed
wplywami atmosferycznymi i uszkodzeniami mechanicznymi.

3. SPRZET

3.1 Dobor sprzetu do wykonania robot przewidzianych w kontrakcie powinien gwarantowac jako$¢
robot okreslong w:
a) niniejszej STWiORB;
b) dokumentacji projektowej
3.2 Dobdr sprzetu Wykonawca przedstawia do akceptacji kierownikowi budowy. Szczegolng
uwage nalezy zwroci¢ na dobor sprzetu do:
a) ustawienia sygnalizatorow;
b) montazu napgedow
¢) kopania rowow kablowych;
d) wykonywania przej$¢ pod torami.
3.3 W miejscach, gdzie wystepuje uzbrojenie podziemne terenu zaleca si¢ wykonanie robot
W sposob reczny, W razie watpliwosci co do lokalizacji urzadzen podziemnych nalezy
wykona¢ przekopy kontrolne.

4. TRANSPORT

4.1 Materialy na budowg¢ powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, w
opakowaniu, ukladane jednowarstwowo w pozycji pracy i zabezpieczone tak, aby unikngc
trwatych odksztalcen i uszkodzen oraz wpltywow atmosferycznych. W szczego6lnosci dotyczy to
transportu urzagdzen montowanych w zespoty u producenta.

4.2 Materialy na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

STWiORB
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4.3 Transport wewnetrzny na budowie z miejsca sktadowania do miejsca montazu winien
odbywac si¢ recznie lub przy uzyciu srodkow transportowych oraz zgodnie
z wymaganiami przepiséw BHP i w uzgodnieniu z Inzynierem.

4.4 Sposob zatadowania i wytadowania materiatow oraz urzadzen na $rodki transportowe
a takze warunki samego transportu powinny odpowiada¢ wymaganiom Producentow
tych materiatéw i urzadzen.

4.5 Materialy oraz urzadzenia nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach zamknigtych

o wilgotnosci wzglednej do 80% i temperaturze od 0 st. C do +40 st. C, wolnych od
oparéw zracych.

4.6 Koszty transportu w/w urzadzen obcigzaja Wykonawce.

5.  WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Informacje i wymagania ogdlne.

5.2 Projekt organizacji i harmonogram robét stk powinny obejmowac warunki oraz
ograniczenia wynikajace z koordynacji rob6t z innymi Wykonawcami na budowie,
szczegblnie w czasie rob6t ziemnych przy:

a) przebudowie torowiska i odwodnienia réwni stacyjnej;
b) przebudowie stupow sieci trakcyjnej;

¢) budowie sieci kablowej;

d) zabudowie sygnalizatorow $wietlnych;

5.3 Projekt organizacji musi uwzglgdniaé czas przeznaczony na proby techniczne,
sprawdzenie urzadzen srk przez Wykonawce oraz odbior koncowy.

5.4 Wykonanie robot polegajacych na montazu aparatury oraz potaczen pomiedzy
elementami musi by¢ zgodne:

a) z instrukcjami montazu Producenta (DTR);

b) z odpowiednimi normami;

c) zprzepisami obowigzujacymi na PKP PLK SA;
d) zprojektem wykonawczym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola ma na celu zapewnienie wykonania robot zgodnie z dokumentacja techniczng, przepisami
technicznymi, normami i umowami.
Kontrole jako$ci materiatéw przeprowadza si¢ przed ich wbudowaniem. Polega ona na sprawdzeniu
zgodnos$ci ich ocen z dokumentacjg techniczng, obowigzujagcymi normami, przepisami oraz z
umowami.
6.1 Sprawdzenie jako$ci wykonanych robot i dziatania urzadzen nalezy ponadto
przeprowadzi¢ zgodnie z:
a) instrukcjami montazu producenta (DTR);
b) Wytycznymi odbioru technicznego oraz przekazywania do eksploatacji urzadzen
sterowania ruchem kolejowym" - le-6 (WOT-E12) z roku 2021
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¢) wymogami instrukcji i przepiséw stosowanych przy odbiorze na PKP PLK S.A.

7. OBMIAR ROBOT

Podstawa dokonywania obmiardéw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach

poszczegoblnych pozycji, jest przedmiar robét.

7.1 Obmiar robdt obejmuje ustalenie jednostek dla wszystkich czynnosci koniecznych do
prawidlowego wykonania robot zwigzanych z:

a) montazem i demontazem urzadzen srk;
b) zatadunkiem i wytadunkiem urzadzen srk;
¢) uruchomieniem i regulacja urzadzen srk.

7.2 W przypadku uszkodzenia przez innych Wykonawcow zamontowanych urzgdzen lub
wykonanych robot objetych niniejszymi STWiORB, nalezy dokona¢ obmiaru
uszkodzen z udzialem Inspektora nadzoru i przedstawienia kalkulacji kosztow,
zwigzanych z przywroceniem tych urzadzen do poprzedniego stanu.

7.3 W uzgodnieniu z kierownikiem budowy mozna przyja¢ inne jednostki obmiaru robot
niz podane w STWIORB.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robot przeprowadza si¢ po sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z projektem,
warunkami technicznymi i innymi dokumentami bedacymi podstawg do wykonania tych
robot. Odbiorowi podlegaja nowe i przebudowywane urzadzenia, elementy, obiekty, teren
budowy i najblizsze otoczenie miejsca robot.

8.1 Odbioru robdét dokonuje powotana Komisja Funkcjonalnego Odbioru z udzialem
Wykonawcy, Przedstawiciela Zamawiajacego i Projektanta.
8.2  Odbiodr i sprawdzenie dziatania urzadzen srk nalezy dokona¢ zgodnie z:
a) le-12 (E-24) - Instrukcja konserwacji, przegladow oraz napraw biezacych urzadzen
sterowania ruchem kolejowym" ustalona Uchwalg nr 374 zarzadu PKP PLK SA z dnia
21 grudnia 2017 r, zatwierdzona przez Prezesa Urzedu Transportu
b) le-7 (E-14) - ,Instrukcja diagnostyki technicznej i kontroli okresowych urzadzen
sterowania ruchem kolejowym" ustalona Uchwalg nr 374 zarzadu PKP PLK SA z dnia
30 stycznia 2018r, zatwierdzona przez Prezesa Urzedu Transportu Kolejowego
c) le-6 (WOT-E12) - ,Wytyczne odbioru technicznego oraz przekazywania do
eksploatacji urzadzen sterowania ruchem" wprowadzono zarzadzeniem Zarzadu PKP
PLK SA z dnia 19 maja 2020r

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe ustalone dla poszczegolnych rodzajow robot

STWiORB
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9.2 Ceny maja obejmowac wszystkie czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania
robot zwigzanych z:
a) zakupem niezb¢dnych nowych materiatow,

b) zai wyladunkiem oraz transportem urzadzen srk,
c) wytyczeniem tras kablowych i lokalizacja urzadzen srk zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa,
d) demontazem istniejacych urzadzen srk,
e) montazem urzadzen stk w nowej lokalizacji,
f) podiaczeniem urzadzen srk do sieci kablowej i ochrony przeciwporazeniowe;j,
g) uruchomieniem i regulacja urzadzen srk.
h) wykonaniem pomiaréw koncowych,
i)  funkcjonalnym sprawdzeniem dziatania przebudowanych urzadzen,
j)  za i wyladunkiem oraz transportem zdemontowanych urzadzen srk,
k) uporzadkowaniem terenu,
1) wykonaniem dokumentacji powykonawczej,
m) nadzorem uzytkownika,
n) obstuga geodezyjng wykonanych prac
0) innymi nieprzewidzianymi pracami zwigzanymi z wykonaniem zadania.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania obowigzujacych norm, aktéw prawnych, itp.
i ewentualnej ich aktualizacji w momencie przystapienia do robot.

Wykaz norm, przepisow, instrukcji, Dokumentacji Techniczno-Ruchowych (DTR), albuméw
schematow i katalogéw urzadzen obowiazujacych przy projektowaniu, wykonawstwie i odbiorze
urzadzen srk:

STWiORB

Urzgdzenia sterowania ruchem kolejowym



PKP PLK ,, MUCHOWIEC”
Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane z dn. 7.07.1994 (tekst jednolity - (Dz.U.2020.1333U.) wraz
Z p6zniejszymi zmianami),

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 20 pazdziernika 2015 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ skrzyzowania linii kolejowych
oraz bocznic kolejowych z drogami i ich usytuowanie (Dz.U. 2015 r., poz. 1744).

3. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 10.09.1998 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakimi powinny odpowiadaé budowle kolejowe i ich
usytuowanie — Dz. U. nr 151 z dnia 15.12.1998 r.

4. Album schematéw przekaznikowych urzadzen srk typu ,,E"

5. Dokumentacje techniczno-ruchowe producentéw urzadzen srk

6. Instrukcja o zasadach eksploatacji i prowadzenia robdt w urzadzeniach sterowania ruchem
kolejowym. Warszawa, 2015 rok Ie-5 (E-11)

7. Instrukcja sygnalizacji le-1 (E-1).

8. Wytyczne techniczne budowy urzadzen sterowania ruchem kolejowym w przedsigbiorstwie
Polskie Koleje Panstwowe le-4 (WTB-E10), Warszawa 2017.

9. Wytyczne odbioru technicznego oraz przekazywania do eksploatacji urzadzen sterowania

ruchem kolejowym Ie-6 (WOT-E12)

10. Instrukcja diagnostyki technicznej i kontroli okresowych urzadzen sterowania ruchem

kolejowym Ie-7 (E-14)
11. Instrukcja konserwacji, przegladoéw oraz napraw biezacych urzadzen sterowania ruchem
kolejowym Ie-12 (E-24)

12. Warunki Techniczne Odbioru Zaréwki sygnatowe kolejowe Ie-103

13. Wymagania dla napedéw zwrotnicowych stosowanych na sieci linii kolejowych

zarzgdzanych przez PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. Ie-114

14. Wymagania w zakresie dopuszczalnych poziomow i parametrow zaktocen dla urzadzen

kontroli niezajetosci stosowanych na liniach kolejowych zarzadzanych przez PKP Polskie
Linie Kolejowe S.A. Ie-115
STWiORB
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15. Wymagania techniczne dla sygnalizatoréw na liniach kolejowych oraz ich konstrukcji
wsporczych le-117

16. Wymagania techniczne dla zapewnienia ochrony przed przepigciami i od wytadowan
atmosferycznych urzadzen sterowania ruchem kolejowym, tgcznosci i dSAT le-120

17. Wytyczne obstugi technicznej przekaznikdw stosowanych w urzadzeniach sterowania ruchem
kolejowym Ie-121

18. N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa,

19. Instrukcja o prowadzeniu gospodarki ztomem stalowym i metali kolorowych Im2
PKL2014,

20. Instrukcja postgpowania z materiatami pochodzenia z dziatalnosci PKP Polskie
Linie Kolejowe S.A. Im-3 PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. Warszawa 2017,

21. Ksigga Identyfikacji Wizualnej PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.

22. Warunki bezpiecznej instalacji i eksploatacji urzadzen sterowania ruchem
kolejowym na liniach kolejowych zarzadzanych przez PKP Polskie Linie Kolejowe
S. A.Ie 100a

23. [Instrukcja o przestrzeganiu zasad podczas prac inwestycyjnych Ibh-104,
rewitalizacyjnych, utrzymaniowych, remontowych wykonywanych przez
pracownikow obcych firm na terenie PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.

24. Pozostate przepisy i normatywy obowigzujgce w procesie projektowania
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Urzgdzenia sterowania ruchem kolejowym



PKP PLK ,, MUCHOWIEC”
Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONIAI ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

Zabudowa sygnalizatorow
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1. WSTEP

1.1.

1.2

1.3.
1.3.1.

1.3.2.

Przedmiot Specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z zabudowg sygnalizatorow $wietlnych,
wskaznikow wraz z podlaczeniem do sieci kablowej, ktore beda wykonane w okresie
przebudowy uktadu torowego.

Zakres stosowania Specyfikacji.

Niniejsza Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i wykonaniu robot srk.

Zakres robot objetych Specyfikacja.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace

i majace na celu wykonanie robot srk w zakresie zgodnym z dokumentacjg projektows.

W zakres robot wchodzi:

a) demontaz istniejacych sygnalizatoréw zgodnie z dokumentacja

b) sktadowanie ich i zabezpieczenie na czas robdt torowych

¢) wykonanie niezbednych robot ziemnych dla ustawienia fundamentéw sygnalizatorow i
wskaznikow wysokich, kazdorazowo zgodnie z iloscig faz podnoszen.

d) ustawienie i wyregulowanie pionowe fundamentow z obsypaniem thuczniem

e) ustawienie na fundamencie kompletnego sygnalizatora ze wskaznikami lub wskaznika
wysokiego z masztem, kazdorazowo zgodnie z iloécig faz podnoszen

f) montaz puszki kablowej, kazdorazowo zgodnie z ilo$cia faz podnoszen

g) podiaczenie przewodow do skrzynek kablowych i latarni, kazdorazowo zgodnie z
iloscia faz podnoszen

h) sprawdzenie 1 regulacja obwodow $wiatet sygnalizatorow oraz wskaznikow
podswietlanych, kazdorazowo zgodnie z iloscig faz podnoszen

1) sprawdzenie wskazan 1 widocznosci $wiatel sygnalizatorow 1 wskaznikow
podswietlanych, kazdorazowo zgodnie z ilo$cig faz podnoszen

j) wykonanie uziemien lub uszynien, kazdorazowo zgodnie z ilo$cig faz podnoszen

1.4 Ogélne wymagania dotyczace robét.

1.4.1

1.4.2

Wykonawca przy zabudowie sygnalizatorow 1 wskaznikow musi przestrzegaé
wymagan Instrukcji le 117 ,,Wymagania techniczne dla sygnalizatorow stosowanych na
liniach kolejowych oraz ich konstrukcji wsporczych".

Na fundamentach masztow sygnalizatoréw lub wskaznikow wysokich nalezy ustawié
sygnalizatory lub wskazniki kompletne.

STWiORB
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1.5 Obowigzki wykonawcy.

Wykonawca musi posiada¢ uprawnienia do wykonywania robot w branzy sterowania
ruchem kolejowym w Przedsi¢biorstwie Panstwowym Polskie Koleje Panstwowe.

W czasie wykonywania robot w urzadzeniach zewnetrznych m.in. sygnalizatorow
nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na bezpieczenstwo ludzi i sprzgtu przy pracy
w poblizu czynnych dla ruchu pociggéw toréow oraz sieci trakcyjnej 3000 [V] zgodnie
z instrukcja ,,Instrukcja o zasadach eksploatacji i prowadzenia robot w urzadzeniach
sterowania ruchem kolejowym Ie-5 (E-11) - stanowigca zatacznik nr 1 do Uchwaty
Nr 497/2015 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowa S.A. z dnia 01.05.2015 i obowiazujacymi
w tym zakresie przepisami.

Roboty nalezy wykonywaé zgodnie z opracowanym 1 uzgodnionym Regulaminem

prowadzenia robdt i ruchu kolejowego oraz drogowego pod nadzorem wyznaczonych
pracownikow Wtasciciela urzadzen.

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania dotyczace sygnalizatorow $wietlnych:

2.2.1. Sygnalizator $wietlny stanowi latarnia sygnatowa wraz z masztem.

2.2.2. W latarniach sygnatowych stosuje si¢ $wiatla kolorow odpowiadajacych wskazaniom
danego sygnalizatora zgodnie z ,,le-1 (El) - ,,Instrukcja sygnalizacji" stanowigca zatacznik do
uchwaty Nr 810/2019 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 10 grudnia 2019r.
wyswietlanymi w sposob ciggly lub migajacy.

2.2.3. Sygnalizatory wysokie powinny mie¢ drabinke i kosz ochronny.

2.2.4. Latarnie sygnalowe sygnalizator6w wysokich mogg by¢ na wysiggnikach.

2.2.5. Do sygnalizowania jazd manewrowych moga by¢ stosowane sygnalizatory §wietlne
karzetkowe.

2.2.6. Na sygnalizatorach moga by¢ zamocowane wskazniki przekazujagce dodatkowe
informacje dla maszynisty. Rodzaje wskaznikoéw musza by¢ zgodne z le-1 (El) - ,,Instrukcja
sygnalizacji" stanowigca zatacznik do uchwaty Nr 810/2019 Zarzadu PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A. z dnia 10 grudnia 2019r.

2.2.7. Rodzaje sygnalizatorbw 1 wskaznikow, uktady $wiatet barwnych, lokalizacja
sygnalizatoréw zawarte s3 w dokumentacji projektowej (plan schematyczny).

2.2.8. W ramach przedmiotowej zabudowy stosowane beda:

a) sygnalizatory z fundamentami, wysokie na masztach prostych, z uktadem $wiatet
i ilo$cig komoér zgodng z dokumentacjg (plan schematyczny),
b) sygnalizatory z fundamentami, wysokie na masztach z wysiegnikiem, z uktadem §wiatet
1 ilo$cig komoér zgodng z dokumentacja (plan schematyczny),
¢) wskazniki wysokie o§wietlone,
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2.2.9. Konstrukcje sygnalizatorow 1 wskaznikow powinny odpowiada¢é wymaganiom

stawianym przez PKP PLK SA i nie odbiega¢ od obecnie stosowanych.

2.2.10. Materialy niezb¢dne do przebudowy istniejacych urzadzen srk powinny by¢ tego

samego typu co urzadzenia istniejace.

2.2.11. Zastosowane ewentualne nowe sygnalizatory musza posiada¢ S$wiadectwo dopuszczenia do

stosowania w Przedsiebiorstwie PKP PLK SA.

2.2.12. Sygnalizatory dostarczone na teren budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem jakosci,

kompletnosci oraz zgodnosci z Dokumentacja Projektows, danymi technicznymi Wytworcy
i DTR.

2.2.13. Wykonawca zobowigzany jest do sktadowania i przechowywania sygnalizatoréw i osprzgtu

3.1
3.2

33

4.

w sposob zgodny z DTR, zapewniajacy ich jakosc¢ 1 przydatnos¢ do wykonywanych robot.
SPRZET.

Dobor sprzetu powinien gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i niniejszej STWiORB.

Przebudowe istniejacych urzadzen w zasadzie wykonywad recznie. Do prac nie
zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu pociagdéw mozna stosowac sprz¢t pomocniczy.

Przy doborze sprzetu nalezy kierowac si¢ nastepujacymi zasadami:

- do prac zwigzanych z przebudowg urzadzen zewnetrznych uzywac sprzetu r¢cznego

lekkiego,

- samochodu dostawczego do 0,9 t,

- samochodu skrzyniowego do 5 t,

- drezyny z zurawikiem 73,5 kW (100KM),

- przyczepy do drezyny do 10 t,

- koparki o pojemnosci tyzki do 0,25m?>.
Sposdb wykonania robdt przy uzyciu sprzgtu powinien by¢ zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru i uzgodniony ze stuzbami eksploatacyjnymi Zleceniodawcy.

WYKONANIE ROBOT

4.1 Wykonawca przedstawi kierownikowi budowy do akceptacji projekt organizacji i harmonogram

robot.

Projekt organizacji i harmonogram robo6t powinny obejmowaé warunki oraz ograniczenia
wynikajace z koordynacji robot z innymi wykonawcami robot na budowie w
szczegolnosci w pracach ziemnych przy: budowie i przebudowie toréow kolejowych,
budowie fundamentéw stupow sieci trakcyjnej, przebudowie tras kablowych
podziemnych, przebudowie zewnetrznych urzadzen srk (sygnalizatoréw $wietlnych

1 wskaznikow).

STWiORB
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Projekt organizacji robot musi uwzgledniaé czas przeznaczony na proby techniczne,
sprawdzenie urzadzen przez Wykonawce oraz odbior koncowy.
4.2 Wykonanie robot polegajacych na montazu sygnalizatorow oraz potgczen pomiedzy
ich elementami powinno by¢ zgodne z:
- instrukcjami Producentow,
- odpowiednimi normami,
- instrukcjami obowigzujacymi w Przedsiebiorstwie PKP PLK SA,
- dokumentacja projektowq.
4.3 Wymagania dotyczace zabudowy sygnalizatoréow $wietlnych:

- sygnalizatory zabudowac¢ w miejscach ich uprzedniej lokalizacji nalezy przestrzegac
skrajni budowlanej na PKP PLK SA na stacjach w miejscach wymiany lub
lokalizacji nowych sygnalizatorow

- fundamenty sygnalizatorow zakopaé tak, aby goérna powierzchnia fundamentow
byta na wysokosci gltowki szyn, po przykrgceniu Srubami podstawy /kielicha/
sygnalizatora do fundamentu przy pomocy zurawika posadowi¢ maszt sygnalizatora,
na ktorym zamocowaé glowice sygnatowa oraz drabinke. Przed zalaniem otowiem
szczeliny pomigdzy masztem i kielichem, maszt ustawi¢ doktadnie w pionie,
nalezy zapewni¢ wymagang przepisami branzowymi /WTB-E10, Instrukcja ,,le-4"/
- widoczno$¢ sygnatéw na sygnalizatorach wskazniki W11 powinny by¢ widoczne z
odlegtosci 50m.
4.4 Wymagania dotyczace demontazu urzadzen srk.
Demontaz sygnalizatorow 1 wskaznikow wykona¢ zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i STWiORB w sposob taki, aby elementy przeznaczone do powtornego
montazu nie ulegly uszkodzeniu. W przypadku uszkodzen demontowanych urzadzen
wymieni¢ na nowe za zgoda Inspektora nadzoru.
Wykonawca zobowigzany jest do nieodptatnego przekazania zdemontowanych urzadzen
stk Wtascicielowi i zmagazynowaniu w miejscu przez niego wskazanym.
4.5 Wykonawca odpowiada za wszystkie uszkodzenia powstale podczas demontazu urzadzen
istniejacych 1 zobowigzany jest do usunig¢cia powstalych szkdéd w taki sposdb by zapewnié
sprawne dziatanie urzadzenia po ponownym montazu.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1 Sprawdzenie jakosci robdt w czasie ich wykonania oraz po ich zakonczeniu powinno
by¢ dokonywane przy wykonaniu nastgpujacych prac:
- zabudowa sygnalizatorow,
- wykonanie potaczen obwoddw elektrycznych,
- wykonanie ochrony przeciwporazeniowe;.
5.2 Sprawdzenie jakos$ci wykonywanych robét i dziatania urzadzen nalezy
przeprowadza¢ zgodnie z:
dokumentacja techniczno - ruchowa /DTR/ Producenta, wymaganiami instrukcji i przepisow
stosowanych przy odbiorze urzadzen srk w Przedsi¢gbiorstwie PKP PLK SA.
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5.3 Kontrola jako$ci montazu sygnalizatoréw:
sprawdzenie lokalizacji i skrajni budowli,
stabilno$¢ mocowania sygnalizatora na fundamencie,
kompletnos¢ zabudowanego sygnalizatora,
wykonania obwoddw elektrycznych zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
trwalo$¢ mocowan przewodow montazowych na zaciskach montazowych aparatury,
sprawdzenie dziatania poszczegdlnych obwodow,
parametrow elektrycznych i zabezpieczen obwodow,
prawidtowo$¢ podawanych sygnatow i ich widoczno$¢ z wymaganej odlegtoscei,
wykonanie ochrony przeciwporazeniowej /uziemienie lub uszynienie/,
jako$¢ powtok malarskich i antykorozyjnych.
5.4 Po zakonczeniu roboét Wykonawca dostarczy Kierownikowi Budowy do akceptacji
wyniki pelnego zakresu badan zabudowanych urzadzen srk zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i STWiORB ewentualnie przy zabudowie nowych sygnalizatoréw z metrykami
urzadzen o waznosci legalizacji, prawidtowos$ci ich wykalibrowania i odpowiadajacych
wymaganiom odpowiednich norm, przepiséw i instrukcji.
5.5 Ocena wynikoéw badan.
Roboty zwigzane z budowg sygnalizatorow nalezy uznaé¢ za wykonane zgodnie z w/w
wymogami, jezeli wszystkie wyniki badan sa pozytywne. Wynik ujemny badan
zobowigzuje Wykonawce do usunigcia stwierdzonej wady i ponownego przedstawienia
tych robdt do odbioru. Usunigcie wady Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie
uzgodnionym z Kierownikiem Budowy.

6. OBMIAR ROBOT

6.1 Obmiar robdt ma na celu ustalenie ilosci jednostek wszystkich czynno$ci koniecznych
do wykonania nastepujacych czynnosci:
demontaz urzadzen srk,
montaz przedmiotowych urzadzen srk,
uruchomienie i regulacja urzadzen srk.
6.2 W przypadku uszkodzenia przez innych Wykonawcow zamontowanych urzadzen Iub
wykonanych robot objetych niniejszymi STWiORB, nalezy dokona¢ ich obmiaru
z udzialem Wykonawcy 1 Inspektora nadzoru i przedstawienia kalkulacji calosci
kosztow zwigzanych z przywrdceniem urzadzen do stanu poprzedniego.
6.3 W uzgodnieniu z Zamawiajagcym mozna przyja¢ inne jednostki obmiaru niz podane
w Specyfikacji.
6.4 Przyjete jednostki obmiarowe:
demontaz sygnalizatora Swietlnego - 1 szt.
zabudowanie wraz z fundamentem i wyregulowanie kompletnego sygnalizatora
$wietlnego z wskaznikami na masztach lub wskaznika $wietlnego ze skrzynkg
kablowg wraz z podtagczeniem do sieci kablowej i uszynien -1 szt.
zabudowanie wraz z fundamentem wskaznika nie o§wietlonego - 1 szt.

Wyniki obmiaréw bgdg odnotowane w rejestrze obmiarow.
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7. PODSTAWA PEATNOSCI

7.1 Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa okreslona dla poszczegdlnych rodzajow robot
gotowych do spelnienia swoich whasciwosci ruchowych.
7.2 Ceny obejmuja wszystkie czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania robot
zwigzanych z:
zakupem niezbednych nowych materiatow,
wyladunkiem oraz transportem urzadzen srk,
lokalizacja sygnalizatorow i wskaznikoéw zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
montazem sygnalizatoréw w nowej lokalizacji,
podiaczeniem sygnalizatoréw do sieci kablowej i ochrony przeciwporazeniowe;j,
uruchomieniem i regulacja,
wykonaniem pomiaréw koncowych,
demontazem istniejgcych urzadzen srk,
wyladunkiem oraz transportem zdemontowanych urzadzen srk,
uporzagdkowaniem terenu,
funkcjonalnym sprawdzeniem dziatania przebudowanych urzadzen,
wykonaniem dokumentacji powykonawczej,
nadzorem uzytkownika,
obshuga geodezyjng wykonanych prac
innymi nieprzewidzianymi pracami zwigzanymi z wykonaniem zadania.
W uzgodnieniu z Zamawiajacym mozna przyjac¢ ptatnosci dla innego zakresu robot niz
podane w STWIOR
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONIAI ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

Zabudowa urzadzen kontroli niezajetosci torow 1 rozjazdow wraz z podlaczeniem
do sieci kablowe;j
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z robotami usunig¢cia kolizji istniejagcych urzadzen automatyki
kolejowej w postaci urzadzen kontroli niezaj¢tosci toré6w i rozjazdéw oraz urzgdzen
zwalniajacych przebiegi pociggowe, powstatych w wyniku przebudowy nawierzchni
torowe;j.

1.2 Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna jest dokumentem kontraktowym obowigzujacym przy realizacji robot
sterowania ruchem kolejowym

1.3 Zakres robot objetych STWiORB

1.3.1 Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB obejmuja wszystkie czynno$ci
umozliwiajagce i majace na celu usunigcie kolizji z istniejacymi urzadzeniami kontroli
niezajgtosci torow 1 rozjazdow oraz urzadzeniami zwalniajagcymi przebiegi pociggowe,
wystepujacych podczas przebudowy nawierzchni torowej. Niniejsza STWiORB obejmuje swoim
zakresem catos$¢ robot zwigzanych z przebudowa istniejacych urzadzen zewngtrznych automatyki
kolejowej

1.3.2 W zakres robot wchodza:

demontaz i montaz elementoéw do uktadowej kontroli niezajetosci torow i rozjazdow (skrzynek
kablowych, puszek przytorowych, czujnikéw kota, linek podtagczeniowych),
demontaz i montaz uszynien skrzyn ochronnych urzadzen przytorowych.

1.4 Okreslenia podstawowe (terminologia)

Znaczenia okreslen podstawowych 1 skrotow przyjetych w niniejszej STWIORB sa
zgodne z odpowiednimi normami oraz okre§leniami podanymi w STWIOR ,,Wymagania
ogolne".

1.5 Wymagania dotyczgce robot

Przy zabudowie urzadzen przytorowych srk nalezy przestrzega¢ wymagan Normy ,,Skrajnia
budowli na PKP PLK SA", oraz wytycznych ,,WTB-E10 - Wytyczne techniczne budowy
urzadzen sterowania ruchem kolejowym w Przedsigbiorstwie PKP PLK".

Podczas wykonywania robdt kolizyjnych w istniejacych urzadzeniach srk nalezy
przestrzegaé obowigzujacych przepisow, rozporzadzen 1 instrukcji obowigzujacych na
PKP PLK SA, a szczegoélnoSci ,,Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki
Morskiej w sprawie szczegotowych zasad i warunkow prowadzenia ruchu na liniach
kolejowych" oraz instrukcji ,,Ie-1 (El) - ,,Instrukcja sygnalizacji".

STWiORB
Urzgdzenia sterowania ruchem kolejowym
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2. MATERIALY

"

dokumentacji  projektowej przewidziano zastosowanie do montazu urzadzen

zdemontowanych przed rozpoczeciem wymiany nawierzchni torowej. Zdemontowane
urzadzenia bedace w dobrym stanie technicznym przewiduje si¢ do ponownej zabudowy.

Wykonawca odpowiada za wszystkie uszkodzenia powstate podczas demontazu urzadzen
istniejgcych i zobowigzany jest do usunigcia powstalych szkdéd w taki sposob by zapewnié
sprawne dzialanie urzadzenia po ponownym montazu.

Szczegdtowe wymagania dla nowych materiatéw dotyczacych urzadzen kontroli niezajgtosci
toru:

STWiORB

* urzadzenia powinny umozliwia¢ w sposoéb pewny kontrolg niezajetosci toréw i
wszystkich rodzajow rozjazdéw stosowanych na PKP PLK SA,
* powinny spetnia¢ wymagania normy na bezpiecznos¢,

* urzadzenia powinny by¢ montowane w skrzynkach przytorowych lub bezposrednio w
torach,

» skrzynie torowe powinny zawiera¢ zespoly elektroniczne, natomiast odpowiadajace im
przekazniki powinny by¢ montowane przy urzadzeniach wykonawczych,

* obwody powinny uwzglednia¢ uszynienia stupéw trakcyjnych i innych urzadzen jak
dotaczenia do szyn sieci powrotnej trakcyjnej zgodnie z zasadami stosowanymi na PKP
PLK SA,

» urzadzenia kontroli niezajeto$ci tor6w powinny zapewnia¢ wtasciwg pracg na rozjazdach
i torach z podktadami strunobetonowymi i drewnianymi,

Pozostate urzadzenia i materiaty bedace w dobrym stanie technicznym przewiduje si¢ do
ponownej zabudowy.

Wymagania materiatowe zwigzane 2z urzadzeniami istniejacymi s3 zawarte
w DTR i instrukcjach producentow tych urzadzen.

Ze wzgledu na konieczno$¢ wspolpracy projektowanych nowych urzadzen (nowych
elementow) z urzadzeniami istniejacymi muszg one by¢ dopuszczone do stosowania na PKP
PLK SA.

Wykonawca jest zobowigzany dokona¢ demontazu istniejagcych urzadzen srk,
ktore nie sg wykorzystywane w docelowych urzadzeniach srk.

Urzgdzenia sterowania ruchem kolejowym
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3.SPRZET

Przewiduje si¢ uzycie nastepujgcego sprzgtu:

- samochod dostawczy do 0,9t,

- wozek motorowy normalnotorowy z zurawikiem (100 KM),

- narzedzia $lusarskie reczne.

Nie wyklucza si¢ uzycia innego sprzetu.

Uzycie innego sprz¢tu nalezy szczegdlowo opisa¢ w ofercie 1 wyceni¢ jako alternatywe.
Sprzet musi posiadaé¢ Swiadectwo bezpieczenstwa zgodnie z ustawa.

4. TRANSPORT

Materialty i urzadzenia na budowe nalezy przewozi¢ S$rodkami transportu
samochodowego lub kolejowego w sposob gwarantujacy nieuszkodzenie przewozonych
materialow oraz nieobnizenie ich parametréw jakosciowych.

Nalezy stosowac si¢ do szczegdtowych zalecen producentow dotyczacych transportu
urzadzen i materiatow.

Transport materialdow 1 urzadzen musi si¢ odbywaé zgodnie z przepisami o ruchu
drogowym lub kolejowym i zgodnie z przepisami BHP.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bgeda wykonywane roboty zwigzane z montazem stacyjnych
urzadzen kontroli niezajgtosci toréw 1 zjazdow.

5.2 Urzadzenia kontroli niezajetosci torow.

Razem z podnoszonymi torami i rozjazdami podnoszenia wymagac beda puszki przyltaczeniowe
systemu liczenia osi oraz czujniki szynowe typu RSR 180 Frauschera.

Czujniki szynowe nalezy montowaé w odlegtoéci min. 4,20 -5 m od wtasciwego ukresu lub 12-15 od
poczatku zwrotnicy.

Na czas podbijania i demontazu szyn czujniki kota nalezy zdemontowac i przechowa¢ do czasu
zakonczenia zabudowy torowiska po podbiciu. Czujniki kota po podbiciu zabudowaé ponownie
zgodnie z Dokumentacja Techniczno-Ruchowa oraz sprawdzi¢ poprawnos¢ zabudowy przy uzyciu
symulatora kota NB200 lub PB200

Lokalizacja urzadzen kontroli niezajetosci tor6w powinna by¢ zgodna z zalaczonym do
dokumentacji projektowej planem schematycznym urzadzen srk.

Po zamontowaniu urzadzen nalezy dokonac regulacji napigcia zasilania i poprawnosci ich dziatania
oraz skontrolowa¢ prawidlowo$¢é oznaczen na obudowach urzadzen i w razie koniecznos$ci
uzupeknicé.

STWiORB
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Sprawdzeniu jako$ci prac w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinny
podlega¢ w szczego6lnosci:

a) wiasciwe podlaczenie zasilania i warto$¢ jego napigcia;
b) warto$¢ opornosci zyt w kablu od urzadzen wykonawczych do skrzynki kablowej;
¢) wykonanie ochrony przeciwporazeniowej (uszynien lub uziemien);

d) jako$¢ pokryw malarskich i antykorozyjnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Jednostkg obmiarowa jest jedna sztuka zdemontowanego, a nastepnie zabudowanego
i wyregulowanego kompletnego czujnika kota wraz z podlaczeniem do sieci kablowe;.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1 Podstawe ptatnosci stanowi cena jednostkowa za jedng sztuk¢ zdemontowanego, a nastepnie
zabudowanego i wyregulowanego kompletnego urzadzenia wraz z podlgczeniem do sieci
kablowe;j

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1 Wykaz norm, przepisow, instrukcji dotyczacych wykonywanych robdt sterowania ruchem
kolejowym.

STWiORB
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONIAI ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

Budowa sieci kablowej

STWiORB
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji.
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budowsg sieci kablowej,
ktére beda wykonane w okresie przebudowy uktadu torowego.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest dokumentem kontraktowym obowigzujacym
przy realizacji rob6t sterowania ruchem kolejowym

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja.
1.3.1 Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace
imajace na celu wykonanie robot w zakresie zgodnym z Dokumentacjg Projektowa.
1.3.2 W zakres robot wchodzi:
a) wykonanie i zasypanie rowow dla kabli;
b) uktadanie kabli w rowach;
¢) uktadanie kabli w kanalizacjach kablowych;
d) montaz szaf kablowych z fundamentami;
e) pomiary rezystancji kabli;
f) wykonanie uziemien i uszynien;
g) montaz osprzgtu kablowego;
h) podiaczenie kabli do urzadzen, szaf kablowych;
1) ochrona przepigciowa sieci kablowych.

1.4  Okreslenia podstawowe (terminologia).
Znaczenia okreslen podstawowych i skrotow przyjetych w niniejszej STWiORB sg
zawarte w STWiORB ,,Wymagania og6lne".

1.5 Wymagania dotyczace robot.

1.5.1. W projekcie organizacji robdt kablowych nalezy przewidzie¢ uktadanie czgsci kabli
w czasie robot ziemnych budowy torowiska, przed wykonaniem warstwy ochronne;j.

1.5.2. Dla kabli uktadanych poprzecznie do torow nalezy zawsze wykona¢ kanalizacje kablowa
poprzeczng stanowigca nieodtaczng czgs¢ sieci kablowe;.

1.5.3. Dlakabli uktadanych bezposrednio w ziemi nalezy stosowaé podwdjng podsypke piaskowa.

1.6 Obowiazki wykonawcy.
Wykonawca musi posiada¢ uprawnienia do wykonywania robot w branzy sterowania
ruchem kolejowym w Przedsi¢biorstwie PKP PLK S.A.

W czasie wykonywania robot w urzadzeniach zewnetrznych m.in. sieci kablowej
nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na bezpieczenstwo ludzi i sprzetu przy pracy
w poblizu czynnych dla ruchu pociaggdéw torow oraz sieci trakcyjnej 3000V zgodnie
z instrukcjg Ie 5 (E 1 1) i obowigzujacymi w tym zakresie przepisami.

STWiORB
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Roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z opracowanym i uzgodnionym Regulaminem
prowadzenia robdt i ruchu kolejowego oraz drogowego pod nadzorem wyznaczonych
pracownikow Wtasciciela.

Przebudowe istniejacych kabli srk nalezy wykonywacé rgcznie. W przypadkach watpliwych
lokalizacji, nalezy wykona¢ przekopy kontrolne.

2. MATERIALY

2.1 Kable sktadowane na placu budowy powinny by¢ na bebnach.
Bebny z kablami umiesci¢ na utwardzonym podtozu na krawegdziach tarcz (pionowo)
lub na tarczach (poziomo).

2.2 Materiaty do budowy sieci kablowej

2.2.1.

22.2.

2.23.

224

2.2.5.

Do zasypania rowow kablowych moze by¢ uzyty grunt z tego samego wykopu, nie
zamarznigty, bez zanieczyszczen takich jak: kamienie, gruz, odpadki budowlane.
Do wykonania podsypki na dnie rowu kablowego oraz nasypania warstwy piasku na
utozonym w rowie kablu moze by¢ uzyty piasek zwykly do betonow.
Kable wraz z armaturg dostarczone na teren budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
jakosci, kompletno$ci oraz zgodnosci z Dokumentacja Projektowa, danymi
technicznymi Wytwérey i DTR.
Wszystkie urzadzenia i materialy musza posiadaé $wiadectwo dopuszczenia do
stosowania w Przedsi¢biorstwie PKP PLK SA.
Do wykonania przedmiotowych robdt niezbgdne beda nastepujace podstawowe
materialy:
- garnki kablowe rozdzielcze ze wspornikiem,

skrzynki kablowe JVA jedno- lub dwuwlotowe ze wspornikiem,
- kable sygnalizacyjne, przewody miedziane na napigcie,

znamionowe 0,6/1 kV spehiajace wymagania normy N SEP-E-004,
- rury ochronne Arot DVR o $rednicy 50 mm, 75 mm, 100 mm,
- rury ochronne z SRS-G o $rednicy 110/6,3mm,

folia kalandrowana z PCW o gr. 0,4 - 0,6 mm,

opaski kablowe typ Oki,

stupki oznaczeniowe tras kablowych betonowe,

tasma izolacyjna o szerokosci 15 mm,
- zalewa kablowa A lub B,
- piasek zwykly,
- mufa kablowa,
- tasma izolacyjna o szeroko$ci 15 mm.

2.3 Wykonawca zobowigzany jest do sktadowania i przechowywania materialow 1 osprzetu w
sposob zgodny z DTR, zapewniajacy ich jakos¢ i przydatno$¢ do wykonywanych robot.

3. SPRZET.

STWiORB
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Dobér sprze¢tu powinien gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami

okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i niniejszej STWiORB.

Przebudowg istniejacych urzadzen w zasadzie wykonywac recznie. Do prac nie

zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu pociaggéw mozna stosowac sprzet pomocniczy.

Przy doborze sprzetu nalezy kierowaé si¢ nastepujacymi zasadami:

- do prac zwigzanych z przebudowa urzadzen zewngtrznych uzywaé sprzetu recznego
lekkiego, samochodu dostawczego do 0,9 t, samochodu skrzyniowego do 5 t, drezyny z
zurawikiem 73,5 kW (100KM), przyczepy do drezyny do 10 t, koparki o pojemnosci tyzki
do 0,25m3;

- sposdb wykonania robdt przy uzyciu sprzetu powinien byé zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru i uzgodniony ze stuzbami eksploatacyjnymi PKP PLK SA.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1.

4.2.

4.3.

4.4.

4.5.

STWiORB

Wykonanie robdt polegajacych na montazu urzadzen oraz polaczen pomiedzy elementami
powinno by¢ zgodne z:

- instrukcjami Producentow,

- odpowiednimi normami,

- instrukcjami obowigzujacymi w Przedsigbiorstwie PKP PLK SA,

- dokumentacjg projektows.

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Budowy do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robot, uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty
zwigzane z budowa sieci kablowe;.

Projekt organizacji i harmonogram rob6t powinny obejmowaé warunki oraz ograniczenia
wynikajace z koordynacji robdt z innymi wykonawcami robot na budowie w szczegolnosei
w pracach ziemnych przy:

- budowie i przebudowie toréw kolejowych,

- budowie tras kablowych podziemnych,

Projekt organizacji robot musi uwzgledniaé czas przeznaczony na proby techniczne,
sprawdzenie urzadzen przez Wykonawce oraz odbior konicowy.

Trasowanie

Przed wykonaniem rowow kablowych i ulozeniem kabli w kanalizacji powinno by¢
dokonane ustalenie tras kabli odpowiednimi metodami wg STWiORB na podstawie
planu sytuacyjnego z trasami kablowymi.

Wykonanie rowow dla kabli

Rowy kablowe w gruncie rodzimym poza torami nalezy kopa¢ na glebokosci min. 1,0m w
obrebie stacji i 0,8m poza stacja.

Ukladanie kabli w rowach kablowych

Urzqdzenia sterowania ruchem kolejowym
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4.6.

4.7

4.8

4.9

4.10

4.11

4.12
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Przy projektowaniu i budowie linii kablowych nalezy stosowaé¢ wymagania normy Norma
N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa
oraz Instrukcji Ie-4 (WTB-E10)

Ze wzgledu na zagrozenie szkodami gorniczymi kable w rowach kablowych nalezy

uktada¢ na podwdjnej podsypce piaskowe;j.

Ukladanie kabli w kanalizacji kablowej podziemnej

- Przy uktadaniu kabla w kanalizacji nalezy zwréci¢ uwage na ilo§¢ mozliwych
do utozenia w jednej rurze kabli.

- Gdy w studni kablowej kabel przechodzi z jednego poziomu (rzgdnej) na drugi
nalezy unika¢ zataman kabla oraz ostoni¢ je od uszkodzen mechanicznych przy
krawedziach otworéw w $cianach studni. Kable mocowaé do wspornikéw
kablowych na $cianie studni. Wykona¢ odpowiedni zapas kabla. Wykonad
oznakowanie kabli przez zalozenie opasek z informacjami o przeznaczeniu
kabli.

Montaz punktéow rozdzielczych sieci kablowej.

Nalezy wykona¢ odpowiednie roboty ziemne lub w podsypce. Ustawi¢ fundamenty

szaf lub wsporniki skrzynek kablowych, garnkéw rozdzielczych. Zamocowaé¢ do

fundamentow szafy aparatowe a do wspornikéw skrzynki kablowe, garnki rozdzielcze.

Przy poszczegodlnych urzadzeniach pozostawi¢ zapasy kablowe.

W zalezno$ci od wymagan podanych w dokumentacji nalezy uszyni¢ lub uziemié

poszczegodlne urzadzenia.

Po zabudowie punktow rozdzielczych nalezy wykonaé¢ prace przy ich otoczeniu

(nawierzchnia trwata, zabezpieczenie wejs¢ kabli itp.).

Pomiar rezystancji

Przed rozpoczeciem robot nalezy dokonaé¢ pomiaru rezystancji izolacji kabla na bgbnie

i sprawdzi¢ zgodno§¢ danych z metryka kabla dostarczona przez Producenta. Po

rozwinieciu 1 ulozeniu odcinkéw kabla dokona¢ ponownie pomiaréw rezystancji

izolacji kabla oraz wykona¢ metryke kabla.

Uziemienie i uszynienie

Montaz oraz lokalizacja uziemien i uszynien nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja

projektowa. Nalezy wykona¢ niezbgdne prace ziemne. Po wykonaniu uziomu nalezy

poszczegblne urzadzenia potaczy¢é tasma lub linka z uziomem. Warto$ci uziomoéw
okresla dokumentacja projektowa.

Podlaczenie kabli do urzadzen

Po rozwinigciu i ulozeniu kabla z odpowiednim zapasem przy urzadzeniu nalezy

poszczegdlne zyly dolaczyé do zaciskow urzadzenia zgodnie z dokumentacja

projektowa. Zaleca si¢ stosowanie znacznikow zyt kablowych.

Ewentualne zmiany w kolejnosci zyt przy dotaczeniu do urzadzenia nalezy nanie$¢ na

dokumentacj¢ powykonawczg.

Montaz osprzetu kablowego

Prace przy montazu osprzgtu obejmuja obcigcie kabla, obrobienie koncow, pomiar

rezystancji izolacji i ciagto$ci zyt roboczych, potaczenie zyt 1 odtworzenie ich izolacji.

W przypadku muf zeliwnych po wykonaniu potaczen i zatozeniu korpusu, mufy

nalezy zala¢ zywica epoksydows i zabezpieczy¢ ja lakierem asfaltowym. W miejscu

mufy nalezy ustawi¢ oznacznik kabla.

Oznaczenie trasy kabla

Konieczne jest wykonanie oznaczenia trasy kablowej. Oznaczenie trasy wykonaé przy

uzyciu shupkéw oznacznikowych betonowych. Shupki powinny by¢é ustawione na

zatamaniach trasy kablowej, przepustach kablowych, mufach kablowych oraz wzdiuz
prostej krasy kabla w odlegtosci nie wiekszej niz co 10m.

STWiORB
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4.13. Wymagania dotyczgce ewentualnego demontazu istniejacej sieci kablowej.
Demontaz urzadzen wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWIORB
w sposob taki, aby elementy przeznaczone do powtérnego montazu nie ulegly
uszkodzeniu. W przypadku uszkodzen urzadzenia wymieni¢ na nowe za zgoda
Inspektora nadzoru.
Wykonawca zobowigzany jest do nieodptatnego przekazania zdemontowanych
urzadzen srk Wtascicielowi i zmagazynowaniu w miejscu przez niego wskazanym.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1 Roboty zwigzane z siecig kablowa powinny by¢é wykonane zgodnie z normg N SEP-E-004
Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

5.2 Sprawdzenie jako$ci prac w czasie wykonania robot oraz po ich zakonczeniu powinno by¢
dokonywane przy wykonaniu nastgpujacych prac:

wykonanie rowow kablowych;

grubo$¢ warstwy piasku w rowie oraz na utozonym w rowie kablu;
ulozenia kabla w rowie kablowym i tgczenie odcinkéw kabli;
utozenia kabla w studni kablowej 1 w kanalizacji kablowej;
wykonanie ochrony przeciwporazeniowej i przeciw przepigciowe;j;
montaz szaf kablowych, obiektowych i skrzynek kablowych;
potaczenia zyt kablowych z urzadzeniami, szafami itp.;

jako$¢ powtok malarskich i antykorozyjnych;

5.3 Po zakonczeniu montazu sieci kablowej nalezy wykona¢ pomiary rezystancji uziemienia oraz
skuteczno$ci zerowania a wyniki pomiarow ujg¢ w protokole odbioru tej sieci. Legalizacja tych
pomiar6w winna nastgpi¢ przez uprawnione jednostki.

5.4 Sprawdzenie jakoSci wykonywanych robot i dziatania urzadzen nalezy przeprowadzad
zgodnie z:

dokumentacjg techniczno - ruchowa /DTR/ Producenta,
wymaganiami instrukcji i przepisOw stosowanych przy odbiorze urzadzen srk
w Przedsigbiorstwie PKP PLK SA.

5.5 Kontrola jako$ci montazu punktow rozdzielczych sieci kablowej /szaf torowych

kablowych, puszek kablowych, garnkéw kablowych/:

lokalizacja, skrajnia, stabilno$¢ posadowienia fundamentow lub wspornikdw,
mocowania szafy do fundamentéw oraz puszek kablowych, garnkéow kablowych
do wspornikow,

zabudowanie aparatury zgodnej z Dokumentacja Projektowa i posiadajace;j

aktualne metryki Producenta lub adnotacje Laboratorium o aktualnej legalizacji,
wykonania obwodow elektrycznych zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,
sprawdzenie dziatania poszczegdlnych obwodow i ich zabezpieczen,

prawidlowo$¢ wykonania i pomiar opornos$ci instalacji uziemiajacej

/uszyniajacej/, funkcjonalne sprawdzenie skutecznosci jej dziatania,

5.6 Kontrola jako$ci wykonania tras kablowych:

sprawdzenia dokona¢ zgodnie z norma N SEP-E-004 Elektroenergetyczne
i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
zgodno$¢ wykonanych roboét i uzytych materiatéw z rysunkami,
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jako$¢ wykonania rowow kablowych i przej$¢ pod torami, jako$é

utozonych kabli w rowach i przej$ciach pod torami, drogami.

W/w roboty winny by¢ sprawdzone przed zakryciem /zasypaniem rowow/,
oznakowanie trasy kablowej,

aktualno$¢ dokumentacji montazowej, wyniki pomiardw izolacji i cigglosci zyt w
kablach Wykonawca dostarczy na pismie dla akceptacji kierownikowi budowy.

5.7. Ocena wynikow badan.

4.1.

4.2.

4.3.

4.4.

Roboty zwigzane z przebudowa urzadzen srk nalezy uzna¢ za wykonane zgodnie
z w/w wymogami, jezeli wszystkie wyniki badan sg pozytywne.

Wynik ujemny badan zobowigzuje Wykonawce do usunigcia stwierdzonej wady
i ponownego przedstawienia tych robot do odbioru. Usunigcie wady Wykonawca
wykona na wlasny koszt w terminie uzgodnionym z Kierownikiem Budowy.

OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sa:

1 metr budowanej kompletne;j sieci kablowej: kabel, utozenie kabla w kanalizacji kablowej lub
rowie wraz z mufami, skrzynkami kablowymi, potaczeniami z urzadzeniami,

1 sztuka zabudowanej szafy kablowe;j,

1 metr kompletnego rowu kablowego.

W przypadku uszkodzenia przez innych Wykonawcow zamontowanych urzadzen lub
wykonanych robot objetych niniejszymi STWiORB, nalezy dokonaé¢ ich obmiaru
z udziatem Wykonawcy 1 Inspektora nadzoru i przedstawienia kalkulacji catosci
kosztow zwiazanych z przywrdceniem urzadzen do stanu poprzedniego.

W uzgodnieniu z Zamawiajagcym mozna przyjaé¢ inne jednostki obmiaru niz podane w
Specyfikacji.

Wyniki obmiaréw beda odnotowane w rejestrze obmiarow.

5. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot zawarte s3 w STWiORB

,»Wymagania ogdlne".

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1 Podstawe ptatnosci stanowia ceny jednostkowe za:
1 metr budowanej kompletnej sieci kablowej,
1 sztuke zabudowanej szafy kablowej,
1 metr wykonanego rowu kablowego.
8.2 Ceny obejmujg wszystkie czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania robot
zwigzanych z:
zakupem niezbednych nowych materiatow,
STWiORB

Urzqdzenia sterowania ruchem kolejowym
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zatadunkiem, wytadunkiem oraz transportem urzgdzen srk,

wytyczeniem tras kablowych i lokalizacja urzadzen srk zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i STWiORB,

montazem punktow rozdzielczych w nowej lokalizacji,

wykonaniem i zasypaniem rowow kablowych,

utozeniem kabli w rowach i kanalizacji podziemne;j,

oznakowaniem tras kablowych,

wykonaniem pomiar6w koncowych,

demontazem istniejacych urzadzen srk,

zatadunkiem, wytadunkiem oraz transportem zdemontowanych urzadzen srk,
uporzadkowaniem terenu,

funkcjonalnym sprawdzeniem dziatania przebudowanych urzadzen,
wykonaniem dokumentacji powykonawcze;j,

nadzorem uzytkownika,

obstuga geodezyjng wykonanych prac

innymi nieprzewidzianymi pracami zwigzanymi z wykonaniem zadania.

W uzgodnieniu z Zamawiajagcym mozna przyjac ptatnosci dla innego zakresu robot niz
podane w STWiORB.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Wykaz norm, przepiséw i instrukcji dotyczacych wykonywanych

STWiORB

Urzgdzenia sterowania ruchem kolejowym



